7. BRANZA DROGOWA - PROJEKT WYKONAWCZY

1. STAN ISTNIEJACY

1.1. Stan istniejcy terenu

Istniejaca ulicaSwierkowa wSwiebodzicach sty do obstugi bytowej mieszkadw
posiadajcych przy niej swoje posesje. Jest pmana z ulicami: Akacjow Debowa, Klonows i Cisows.

Ulica Swierkowa jest ulig jednojezdniow , dwupasow o szerokéci jezdni 6,0 m. Posiada
obustronne chodniki oraz zjazdy do istagsich posesji.

Stan techniczny nawierzchni jezdni i chodnikdéw va@acej czsci jest zly: jezdnia o nawierzchni
bitumicznej jest skorodowana , z licznymi tatampraavczymi; spadki podiuny i poprzeczne nie
zapewniaj poprawnego odwodnienia jezdni i pasa drogowego;

Chodniki i zjazdy o nawierzchni z galanterii betamp (kostka betonowa, ptytki betonowe) réwnjest
skorodowana , brak rowséd powierzchni (nawierzchnia sfalowana).

Ponadto w jezdni znajdujessibyt mata liczba studziengkiekowych kanalizacji deszczowej aby
zapewnt sprawne odprowadzenie wdd opadowych do istoégjkanalizacji deszczowe.

1.2. Uzbrojenie terenu w cigu komunikacyjnym
W pasie drogowym ulicgwierkowej znajduje sinastpujace uzbrojenie:
- kanalizacji sanitarna dn 200,
- kanalizacja deszczowa dn 300,
- siet teletechniczna,
- sie¢ wodocihgowa dn 100,
- sie¢ gazowa dn 150,
- linia kablowa doziemna energetyczna nn,
- linia napowietrzna energetyczna nn,
- o$wietlenie uliczne.

2. ROZWIAZANIA TECHNICZNE

2.2.Roboty ziemne, rozbiérkowe
Wykonanodwie odkrywki konstrukcji nawierzchni jezdni i sevdzono:
- warstwy bitumiczne o gr. 6-9 cm,
- podbudowa kamienna o gr. 15-23 cm, (przewarstavglim),
- podsypka piaskowa o gr. 5-14 cm,
- podiaze gruntowe — grunt nasypowy niekontrolowany.
Kategoria geotechniczna obiektu — I.

Roboty rozbiérkowe polegdeda na rozbiorce :
jezdnia
- konstrukcji nawierzchni jezdni — frezowanie war&titumicznych ,
- rozbidérka krawznikow,
- rozbiorka podbudowy kamiennej,
- rozbidérka podsypki piaskowej,
- korytowanie i profilowanie podi@

chodniki

- konstrukcji nawierzchni chodnikéw,
- rozbiorka obrzey,

- rozbiorka podbudowy kamiennej,

- rozbiérka podsypki piaskowej,

- korytowanie i profilowanie podi@a

Grunt i gruz z urobku wywig na sktadowisko odpadéw budowlanych.
W rejonie uzbrojenia roboty ziemne wykonywa& recznie.



2.3. Zalazenia techniczne
2.3.1. Rozwazania sytuacyjno- wysokéciowe

Projektuje st drog: klasyD1/2 —utrzymuje s¢ dotychczasowklas: drogi.

W zwiazku z istniegca zabudow i ogrodzeniami nie zmieniagsusytuowania jezdni , chodnikow i
zjazdow.

W zakresie niwelety — nieznacznie korygujersivelet jezdni (r&nice kilkucentymetrowe) po to,
by zapewnt poprawne spadki podtoe jezdni , a tym samym poprawej odwodnienie.

Zjazdy naley dostosowado istniejcych rzdnych na granicy pasa drogowego.

2.3.2. Rozwazania konstrukcyjne

Przewiduje si obchzenie jezdni ruchem jak dkR2. Dla tej kategorii ruchu projektuje
si¢ konstrukcg jezdni. Dopuszczalne ol¢enie na € 100 kN. Projektuje nawierzchaibrukowej
kostki betonowe.

2.3.2.1. Jezdnia
Projektuje st nastpujace rozwazania konstrukcji jezdni, a mianowicie;

Z uwagi na niejednorodne podgruntowe (nasypy, glina) zaktada sizmocnienie i
ujednolicenie podtza poprzez warstystabilizacji cementowej gr. 15 cm o Rm = 2,5 — §jPa.
W przypadku lokalnych trudniejszych warunkéw padtmaley wykona badania

geotechniczne i na ich podstawie dodatkowo wzniopodtaze wg wskaza projektanta.

Projektuje s§ ponizsze przekroje konstrukcyjne - przy zadaiu podigaGs :

- warstwacieralna z betonowej kostki brukowej @dgr. 8 cm, szarej,
- podsypka cementowa gr 3 cm,
- podbudowa gr. 20 cm z kruszywa 0/31,5 mm tamarstabilizowanego
mechanicznie,
- wzmocnienie podia - warstwa gr 15 cm ze stabilizacji cementowepp R5 — 5,0 MPa
Grubas¢ konstrukeji -46 cm.

Sprawdzenie warunku mrozoodpo$oo

Dla Swiebodzic h=0,8 m,

zatem grub& konstrukcji jezdni dla drogi o KR2 przy podto G; nie powinna by
mniejsza ni:
0,55h ;

0,55 x 0,8 = 0,44 46 cm), zatem warunek jest spetniony.

Projektowan nawierzchng z kostki na linii stykdw z istnigega nawierzchng bitumiczry
projektuje st odckcie i skucie ist, nawierzchni bitumicznej (na szr.1,0 m), wykonanie
warstwy hczacej naw z kostki betonowej z naw. istn. bitumigz8zewki naley zabezpieczy
asfaltem uptynnionym z posypaniem grysem 0/2 mnad2enie to jest projektowane po to, by
zniwelowa réznice w réwndci miedzy nowowykonaa nawierzchri z kostki betonowej a ist.
nawierzchng bitumiczry stykapca sie z naw. z kostki betonowe}3.2.2. Zjazdy
Projektuje s} ponizsze przekroje konstrukcyjne - przy zadaiu podigaGs :

- warstwascieralna z betonowej kostki brukowej gr. 8 cm, ezme],
- podsypka cementowa gr 3 cm,
- podbudowa gr. 20 cm z kruszywa 0/31,5 mm tamarstabilizowanego
mechanicznie,
- wzmocnienie podia - warstwa gr 10 cm ze stabilizacji cementowepp R5 — 5,0 MPa
Gruba¢ konstrukcji -41 cm.



Na granicy zjazdu i chodnika (skosy) nie ukiadarzey trawnikowych ani krawznikow.

2.3.2.3. Chodniki
Projektuje s¢ ponizsza nawierzchng na chodnikach

- warstwascieralna z betonowej kostki brukowej (prostlgr. 8 cm, szarej, od strony kresmika
20cm  kostki czerwonej (dwagdy 2x10 cm),

- podsypka cementowa gr 3 cm,

- podbudowa gr. 20 cm z kruszywa 0/31,5 mm tamgarstabilizowanego
mechanicznie,

2.3.2.4. Krawezniki, obrzeza

Projektuje st krawezniki betonowe 15x30 oraz najazdowe (zjazdy) 15x@2daane na tawie
betonowej z oporem z mieszanki bet. C12/15. Zachdéwatto kraweznika 10 cm, na zjazdach 4 cm, na
przegciach 2 cm.

Na odcinkach, gdzie przewidujezsihodniki do przektadki, zaktadagsivymiarg kraweznikdw
uszkodzonych w ilgci 15%.

Projektuje si obrzea betonowe , szare 8x30 cm osadzone na fawie hegpamporem; C12/1%wiatto
obrzeza pomgdzy poziomem nawierzchni wynosi 2 cm .

2.4. Odwodnienie pasa drogowego

Projektuje si odwodnienie projektowanych nawierzchni poprzezaméa spadkdéw nawierzchni i =
2% w stror krawgznika skd trafiap do istniegcych i projektowanych studzienek kanalizacji despeg.
Studzienki i przykanaliki kd projektowane stangwsobne opracowanie brgnsanitarnej, bdacej
sktadnikiem niniejszego projektu

Na rysunku PZT podano réwriezedne terenu zaktualizowane przez geedgbradzapcego
maye do celéw projektowych.

2.5.. Zabezpieczenie uzbrojenia podziemnego
W rejonie sieci kanalizacji teletechnicznej robogtery wykonywat recznie — pod nadzorem
branzowym, ktéry zapewni Wykonawca robét. Kanalizacjetiechniczna winna znajdowaie 70 cm
ponizej istniepcego terenu (przed robotami rozbiorkowymi). Praezpoczciem robét rozbidrkowych
nalezy wykona , pod nadzorem braowym odkrywki w celu identyfikacji kanalizacji tekhnicznej.
Wszystkie wystpujace na terenie robot skrzynki, studzienki agleryregulowad wysokaciowo do
nowej nawierzchni.

2.6. Ziela

Na terenach przewidzianych planem zagospodarovpaojaktuje st zielen trawnikows. Istniepca
zielen trawnikowy nalezy zdja¢, wyréwna podiaze, dowieé warstwe ziemi raglinnej i rozcieli¢ warstwy
tak , by po zagszczeniu uzyskagruba¢ 10 cm. Teren zieleni, przed zggczeniem., obstamieszank
traw , co najmniej trzysktadnikayw Zielen trawnikowy pielegnowa, wykona pierwsze koszenie.
Ewentualne ubytki trawy natg uzupeiné przez dosiewki.

3. WYKONAWSTWO ROBOT
Roboty rozbiérkowe i ziemne w ddtrie uzbrojenia podziemnego najevykonywa recznie.
Wykona koryto pod konstrukcje nawierzchni. Koryto nglavyprofilowac zgodnie do projektowanych
spadkow , zagici¢ do uzyskania wskaika zagszczenie podia 1,0 lub B> 50 Mpa; EBE<2,2.
Warstwy konstrukcyjne nawierzchni najewvykonywa warstwami zachowsag projektowane gruligi.
Warstwy zagszcz&. Na podbudowie pod @y jezdny naley uzysk& E, > 140 Mpa; EE;<2,2

Roboty wykonane naley zinwentaryzowa geodezyjnie



